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TIVO DE CAPTURA DE REGISTR(

DISPOSITIVO DE CAPTURA DE VELOCIDAD CON REGISTRO GRAFICO

FUNDAMENTOS TECNICOS

Componentes:

1- Cinemometro MARCA STALKER LIDAR

2- Sistema integrado en una NETBOOK

3- Cable de comunicacion de datos RS232 entre el cinemometro y el CPU.
4- Software aplicativo de captura y registro grafico.

5- Todo el equipamiento esta conectado a una bateria de 12 Vcc.

Funcionamiento Modo Manual:

El sistema opera de la siguiente forma:

Cuando la computadora es encendida se lanza automaticamente la aplicacién
“GRAF SPEED”, versiéon 1.03-n que antes de ser puesta en uso nos pedira que
ingresemos ciertos datos, mediante el teclado de comandos integrado, tales como
el LUGAR DEL OPERATIVO, y la Velocidad Maxima permitida y demas datos
accesorios.

Hecho lo anterior, y pulsamos boton LASER de la aplicacion y el STALKER
encendido podemos comenzar a trabajar.

Cuando el operador pulsa el botén LASER se produce desactivacion
y activacién de la patilla DTR del puerto serie, esto lo hace el software
GRAFSPEED version 1.03-n instalado en la computadora, y hacemos
actuar el trigger que posee el STALKER, que al ser accionado permite que el
cinemometro comience la captura de velocidad sobre el MOVIL elegido.
Dicho dato es validado previamente en el cinemémetro por su propio software
y de ser una lectura de distancia y velocidad valida, es mostrada en el Display
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del Aparato. Dichos datos son transmitidos a la computadora via RS232. Los mis-
mos son procesados por la aplicacion GRAFSPEED version 1.03-n, en dos
niveles a explicar:

1- El cinemémetro Stalker transmitira lo datos al puerto serie solo si la distancia y
la velocidad son validadas por dicho cinemoémetro.

2- Una vez ingresados los datos, el sistema compara la velocidad adquirida con
la maxima que ha sido ingresada por el operador. De ser exceso de velocidad se
guardara una Fotografia con FIRMA DIGITAL y ENCRIPTADA con los datos de
velocidad, velocidad maxima y lugar de la flagrancia.

El proceso de tomar la fotografia y asignarle la velocidad al vehiculo en cuestion,
se consolida mediante un algoritmo que guarda en un buffer circular imagenes del
momento de que se toma la velocidad del mismo, de manera que la fotografia
ocurre durante el momento de la captura de la velocidad y no antes ni después,
razon por la cual la asignacion incorrecta a otro vehiculo no es posible de ninguna
forma.

Una vez finalizada la tarea de captura de infracciones las mismas son transferidas a
otro ordenador que se conecta mediante Red Ethernet, inalambrica y tiene una confi-
guracion especifica para que al conectarse el equipo de registro grafico encuentre en
éste una carpeta compartida llamada SERT en la que se grabaron las infracciones.

Las infracciones se nombran con ANO/MES/DIA/HORA.

La configuracion de Red esta realizada de forma que el disco del equipo de regis-
tro grafico no se puede grabar informacién por parte del usuario, motivo por el que
la bajada de datos sélo es posible en un sentido.

Los datos transmitidos se verifican y validan en cuanto a encriptacion y firma digi-
tal, mediante la misma aplicacion provista por el fabricante llamada captordes.exe
que los desencripta y verifica, poniéndolos de ser asi a disposicion de la Autoridad
de aplicacion.

El Radar Stalker debe estar seteado a 9600 baudios, con formato de datos 8.
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COMPONENTES: SU INTERCONEXION

Camara

Unidad de procesamiento

Cable de Conexidn
cinemdémetro camara

Los componentes se conectan de la siguiente manera:

Previo a montar el Stalker Lidar y la camara al tripode, el dispositivo cinemémetro
debe ser conectado a la parte lateral del Gabinete en alguna de las dos TOMAS
DE TENSION de la Bateria de 12 Vcc.

Luego a través del cable de conexiones, conectar cinemdémetro en Entrada/Salida
SERIE, VIDEO de Camara y TENSION a Camara.

Esta operacion es sumamente facil y solo requiere prestar atencion en las formas
de los conectores para que coincidan en la entrada especificada.
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MODO DE OPERACION MANUAL

Encienda el sistema:

1- NOTEBOOK pulsando el botén frontal de power
2- La camara

3- El cinemometro

El sistema cuando arranca lanza automaticamente el software de aplicacion
GRAFSPEED version 1.03-n apareciendo la siguiente pantalla.

41" GRAFSPEED version 1.04n E]@E]

vewocipap (CRC ER -y
DISTANCIA @

LOCALIDAD V.MAX V.PENALIZACION

INGRESA DATOS 0 ks |0 kméh

———. . - - - =
‘4 Inicio & AFRamECAP.. | LOE(FR) B Manual SERVL.. | {§ DBUDAUTOM.., | oF Flanframeca., &)U BLLLLY W FA 3 8 9, " 2] ass

Esta es la pantalla general de la aplicacion, desde aca se realizan todas las ope-
raciones. Tener en cuenta que en la parte superior derecha aparecera la imagen
transmitida por la camara.

MODO DE OPERACION MANUAL

NOTA:

PARA PASAR A MODO DE FUNCIONAMIENTO AUTOMATICO INGRESAR
EN LOCALIDAD LA PALABRA AUTOMATICO Y EN VELOCIDAD 1 km.

EL SISTEMA SE REINICIARA AUTOMATICAMENTE Y ENTRARA EN DICHO
MODO DE FUNCIONAMIENTO.

Primeramente se procede a la carga de datos tales como localidad, velocidad
maxima y velocidad de penalizacion.

Luego pulsando botdn ingresa datos se cargan datos complementarios:

o DAy T AT FFFH AL b i

OPEAADOR: [
SENTIDO |

COD POSTAL |
COD FOSTAL MUNICIFID: I
AUTORIDAD DPE CONSTATACION: I

A partir de este momento se puede comenzar a medir velocidades, apuntando con
la camara al objetivo y oprimiendo el pulsador se dispara la secuencia de captura.

Si la velocidad medida supera la velocidad de penalizacion dicha foto se almacena
en el disco de la CPU de lo contrario se desecha. De todos modos siempre apare-
ce a la izquierda una imagen de la ultima foto tomada.
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MODO DE OPERACION MANUAL CONSIDERACIONES PLANIMETRICAS PARA LA INSTALACION DEL
CINEMOMETRO APLICABLES A LOS DOS MODOS DE FUNCIONAMIENTO
ANTERIORMENTE EXPLICADOS

En el caso de que la velocidad de penalizacion no fuera superior en al menos 4 El siguiente grafico muestra el esquema de PLANIMETRIA de cémo colocar el
km/h, se mostrara el siguiente mensaje: Cinemometro teniendo en cuenta las medidas abajo consignadas se procede a
realizar una correcta utilizacion del cinemémetro.

.1 GRAFSPEED version 1.04n |- |3]X]

veLocipap [CRC ER - poin
Fianlframecapture
AXTIMA

WELOCIDAD DE PEMALIZACICN DEBI MENCS 4 kmjh 4 VELOCID,

MOVIL OBJETO DE
LA MEDICION

DISTANCIAS
SENTIDO DE
fe,, LA CIRCULACION 1.Bm

BORDE DEL CAMING

LOCALIDAD V.MAX Y.PENALIZACION

MGRES DaTOS | | 10 n M L

M
+4 Inicio { DIBUIDGRAFS,.. | O Msdocumentos & AFRAMECAP... B Manual SERVL,. | oF Fanframeca., @)L VL LT A B w7 R oie

UBICACION DELf.'
CINEMOMETRO ==
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RESGUARDO DE LAS FOTOS OBTENIDAS:

Conectar en red a través conexion inalambrica la computadora de recoleccién de
datos la cual esta configurada para conectarse en RED.

De manera automatica a la NETBOOK y es admitida por ésta a través de su
FIREWALL.

Una vez conectada buscar la carpeta que se encuentra en el dispositivo mapeado
como disco z:\ y se encontraran las fotos con su respectiva firma. Que se deben
copiar en la carpeta C:\FOTOSVEL\.

Terminada la tarea ejecutar la aplicacion CAPTORDES.EXE y se desencriptaran
y controlaran todas las fotografias pudiéndose luego proceder a generar las actas
u otros procesos accesorios.

NOTA: la conexion entre la CPU de captura y la maquina recolectora se realiza
utilizando las placas de red inhalambricas que poseen onboard ambas maqui-
nas las mismas estan configuradas como un simple punto a punto ETHERNET.

4" CAPTORDES APLICACION DE DESENCRIPTACION Y YERIFICACION DE MARCA DIGITAL DE ARCHIVOS !E n

300542014 B U mvim 441 5
INTI

Yelocidad Medida: 50 km/h
Velocidad Maxima:1,0 km/h

D01-A LF001379 22 33 34 JF - 4921

ESPECIFICACIONES TECNICAS:

RANGO DE VELOCIDAD: +/- 30 km/ h A +/- 150 km/ h

LIMITE DE TEMPERATURA: 0 °C A 50 °C

TENSION NOMINAL: 12 Vcc

LIMITE DE LA TENSION DE ALIMENTACION: 10,8 Vcc a 14,4 Vce

CONDICIONES DE FUNCIONAMIENTO:

Magnitudes de influencia:

Hay que destacar que el equipo deja de funcionar cuando los limites de Voltaje
son excedidos en 14,4 Vcc tanto como si son disminuidos a menos de 10,8 Vcc.
Equivalente a +- 20% de la tensiéon nominal. Al mismo tiempo esta preparado para
operar entre 0° y 502 C sin ningun inconveniente.

1. Debe evitarse el uso del equipo en dias lluviosos.

2. Debe evitarse golpes de los componentes debido a que puede ocasionar

la descalibracién de los mismos con la consiguiente consecuencia de no
funcionar correctamente.

Error Cinemémetro no corresponde a CPU

Motivo: Cinemdmetro cambiado
Accion: Colocar el cinemometro correspondiente al registro grafico

Error Formato de datos incorrecto

Motivo: Formato no corresponde
Accion: Cambiar el formato del cinemdmetro a Format 8
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MODO DE OPERACION AUTOMATICO

Encienda el sistema:

1- EI CPU pulsando el botén frontal de Power
2- La camara
3- El cinemdémetro

El sistema cuando arranca lanza automaticamente el software de aplicacion
GRAFMATIC Ver 3.02-n apareciendo la siguiente pantalla:

4" GRAF MATIC VER 3.03n HHE

] e B8

| OCGAl

ML OGIDAL 14
ML AD

OO OGGE LT %06 -O040- Ghi

|1/

WELOCIDAD y DIST MEDIDAS Comenzar TERMINAR SALIR
km/h l m

Max 34 caracteres display VELOCIDAD MAXIMA VELOCIDAD PENALIZ ,_

LOCALIDAD

Dist Max [120 ~m
DistMin  [100 m

—

S ——————

kmsh km#h
DATOS INGRESA

Esta es la pantalla general de la aplicacion, desde aca se realizan todas las ope-
raciones. Tener en cuenta que en la parte superior derecha aparecera la imagen
transmitida por la camara.
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MODO DE OPERACION AUTOMATICO

NOTA: PARA PASAR A MODO DE FUNCIONAMIENTO MANUAL INGRESAR
EN LOCALIDAD LA PALABRA MANUAL Y EN VELOCIDAD 1 Km.

EL SISTEMA SE REINICIARA AUTOMATICAMENTE Y ENTRARA EN DICHO
MODO DE FUNCIONAMIENTO.

Primeramente se procede a la carga de datos tales como localidad, velocidad
maxima y velocidad de penalizacion.
Luego pulsando boton ingresa datos e cargan datos accesorios.

ofF 1A NS CUIMIT R FE N IR, =l i

OPEAADOR: [
SENTIDO |

COD POSTAL |
COD FOSTAL MUNITIRID: |
AUTODRIDAD PE CONSTATACION. I

En el caso de que la velocidad de penalizacion no fuera superior en al menos 4
km/h, se mostrara el siguiente mensaje:

Comport @

YELOCIDAD DE PEMALIZACION DERE SER: MayOR EN AL MENDS 4 kmih & YELOCIDAD MAXIMA

15
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MODO DE OPERACION AUTOMATICO

El dispositivo de captura montado en su tripode se colocara de manera que apunte
el carril a ser controlado y para iniciar la captura se debe pulsar el botén comen-
zar. A partir de este momento se puede comenzar a medir velocidades.

230572014 1 5hilbmind5s
NIl

|
Velocidad Maama-Z20 kmfh
Veloodad Medida-40 kmjh

001 LFO01379 22 33 34 JF - 4921

Si la velocidad medida supera la velocidad de penalizacién dicha foto se almacena
en el disco de la CPU de lo contrario se desecha. De todos modos siempre apare-
ce a la izquierda una imagen de la ultima foto tomada.

Para salir del sistema se debera pulsar salir y el sistema se cerrara de manera
automatica y se apagara la CPU.

MODO DE OPERACION AUTOMATICO

RESGUARDO DE LAS FOTOS OBTENIDAS:

Conectar en red a través conexion inalambrica la computadora de recoleccion de
datos la cual esta configurada para conectarse en RED, de manera automatica
ala NETBOOK vy es admitida por ésta a través de su FIREWALL.

Una vez conectada buscar la carpeta que se encuentra en el dispositivo mapeado
como disco z:\ y se encontraran la fotos con su respectiva firma .Que se deben
copiar en la carpeta C:\FOTOSVEL\.

Terminada la tarea ejecutar le aplicacion CAPTORDES.EXE y se desencriptaran
y controlaran todas las fotografias pudiéndose luego a proceder a generar las ac-
tas u otros procesos accesorios.

I CAPTORDES APLICACION DE DESENCRIPTACION Y YERIFICACION DE MARCA DIGITAL DE ARCHIVOS !E H

3070552014 b UF mim 441 s
INTI

Yelocidad Medida:50 km/h
Velocidad Maxima:z1l0 km/h

001-A LFD01379 22 33 34 JF - 4921
1 FOTOS EXTRAIDAS EN CARPETA.C:

117
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ESPECIFICACIONES TECNICAS:

RANGO DE VELOCIDAD: +/- 30 Km./h A +/- 150 Km./ h

LIMITE DE TEMPERATURA: 0 °C A 50 °C

TENSION NOMINAL: 12 Vce

LIMITE DE LA TENSION DE ALIMENTACION: 10,8 Vcc a 14,4 Vcc

CONDICIONES DE FUNCIONAMIENTO:

Magnitudes de influencia:

Hay que destacar que el equipo deja de funcionar cuando los limites de Voltaje
son excedidos en 14,4 Vcc tanto como si son disminuidos a menos de 10,8 Vcc.
Equivalente a +- 20% de la tensién nominal.

1. Debe evitarse el uso del equipo en dias lluviosos.
2. Debe evitarse golpes de los componentes debido a que puede ocasionar

la descalibracion de los mismos con la consiguiente consecuencia de no
funcionar correctamente.

ESPECIFICACIONES TECNICAS:

Errores

. Error: No pasa el CHECK DE ARRANQUE

Motivo: Dispositivo danado necesita reparacion

CPU

Error: No se trasmite velocidad
Motivo: Cable defectuoso
Accion: Revise la conexion

Error: Cinemoémetro fuera de configuracion
Motivo: Desconfiguracion
Accion: Comunicarse con Servicio Técnico

Error: No se dispara la secuencia de captura
Motivo: Pulsador desconectado
Accion: Reconectar pulsador

Error: Se apaga la unidad Central de proceso de manera ordenada.
Motivo: Temperatura fuera de rango

Accion: Verificar las condiciones de temperatura ambiente que no excedan
o estén por debajo de los limites de funcionamiento. Error: Se apaga la
unidad.

Error: Cinemometro no corresponde a CPU
Motivo: Cinemdmetro cambiado
Accidn: Colocar el cinemometro correspondiente al Registro Grafico.

Error: Formato de datos incorrecto
Motivo: Formato no corresponde
Accioén: Cambiar el formato del cinemémetro a Format 8.
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